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[bookmark: _Toc123722550]Présentation du modèle et des données
Données :
· VMS + LogBook :
· Pays : FRA + ESP
· Période : 2018-2020
· Captures merlu (et autres espèces) + Effort par navire par jour
· FDI : même pays et même période, captures + efforts agrégés aux trimestres × GSA × engin × taille navire
· STECF EWG 22-09 stock assessement : abundance init
· STECF EWG 22-01 ad hoc contract : spatial distribution
Pre-processing :
· VMS + LogBook : construire métier, flottille, stratégie → zone effort → zone métier
· Zone pop
Lancer des simulations sur Datarmor
Récupérer les résultats pour les analyser en local
[bookmark: _Toc123722551]Codification des lancements
Un lancement sur Datarmor est identifié de façon suivante :
BDD @ PAR @ ALGO @ FXOBJ
Avec :
· BDD : base de données (région) ISIS
· PAR : paramètres à calibrer
· ALGO : algorithme utilisé lors du lancement
· FXOBJ : détails de la fonction d’objective (composantes et poids)
Par exemple :
1erJet @ 6q @ AHRES @ captAge+Flt_0w
[bookmark: _Toc123722552]Base de données (région) ISIS
	ID
	Version (date)
	Détails

	1erJet
	2022-11-08
	Première version finie

	fix_name
	2022-12-29
	Harmoniser le nom des éléments pêcheries
Mettre à jour stratégie ESP : basé sur EFFORT GROUP au lieu de métier
Métiers avec <10% capt merlu par flottille ont seulement 1 zone

	fix_capt
	2023-01-06
	Changer le seuil % capt
Renommer zones pop merlu pour ajouter rouget dans le futur

	fix_migr
	2023-02-03
	Corriger les équations de migration (car erreur si simul > 5 ans)


[bookmark: _Toc123722553]Paramètres à calibrer
	ID
	Détails
	Fichier script Java règle ISIS

	6q
	Capturabilité q de 6 groupes d’âges
	

	6q+corrGear
	6q + facteur de corrrection du Fstd engin de sorte de baisser capt FRA et augmenter capt ESP
	


[bookmark: _Toc123722554]Algorithme utilisé
	ID
	Détails

	AHRES
	Adaptative Hierarchical Recombination - Evolutionary strategies
Vraie calibration
Configuration par défaut :
· 56 indiv / génération (= 2× nombre de CPU dispo sur la queue mpi de Datarmor)
· Max 500 générations, si arrêt précoce, alors relancer car {calibrar} crée points de reprise

	LHS
	Latin Hypercube Sampling
Pour chercher les valeurs initiales des paramètres et tester différents schémas de pondération dans la fx obj
Configuration par défaut :
· 2000 combinaisons
· Ne pas lancer avec simluationplan dans ISIS mais utiliser la queue mpi comme AHRES


[bookmark: _Toc123722555]Détails techniques de la fonction d’objective
Une composante = erreur (écart) relative entre valeur observée vs simulée

N.B. “flottille FDI” = année × trimestre × pays × GSA × engin × taille navire si chalutier
	ID
	Détails

	captAge+Flt_0w
	Capture en nombre par âge : 18 composantes (6 âges × 3 ans)
Capture en poids par trimestre × “flottille FDI” : 384 composantes
Sans pondération (0w pour zero weight)

	captAge+Pays_0w
	Capture en nombre par âge : 18 composantes
Capture en poids par année × pays : 6 composantes (2 pays × 3 ans)

	captNbr_0w
	Capture en nombre par âge × pays × année

	capt_nbr_2018
capt_nbr_all
	Capture en nombre seulement (pondération 3× sur pays, 1× sur âge)
2 lancements : 2018 seul vs tous 3 ans


[bookmark: _Toc123722556]Historique de la calibration

Il y a eu des lancements en novembre 2022 mais ISIS ne marchait pas parce que on atteint la limite de taille matrice. La version permettant de franchir cette limite est apparue le 09 décembre et officialisée le 20, nº version 4.4.7.3
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	ID du lancement
	Info Datarmor
	Observations et décisions

	1erJet @ 6q @ AHRES @ captAge+Flt_0w
	Début : 2022-12-18
Durée : 48h + 8h
140 générations
~ 43 min / gen
	Sous-estimer les ESP et sur-estimer les FRA, en particulier pour 2018
Les captures GNS et LLS sont hyper sous-estimées
Stéphanie : LHS pour chercher valeurs init et tester fx obj

	1erJet @ 6q @ LHS @ captAge+Flt_0w
	Début : 2022-12-21
Durée : 13h
	Les 6q doivent être très faibles <10-5
Tester plusieurs schémas de pondération de fx obj

	fix_name @ 6q @ LHS @ captAge+Flt_0w
	Début : 2022-12-29
Durée : 13h
	Refaire bdd : renommer, changer zone met, cf table bdd dessus
Vérifier si la nouvelle bdd a la même tête de résultat

	fix_capt @ 6q+corrGear @ LHS @ captAge+Flt_0w
	Début : 2023-01-06
Durée : 13h
	Nouvelle bdd + nouveau param à calibrer

	fix_capt @ 6q+corrGear @ LHS @ captNbr_0w
	Début : 2023-02-01
Durée : 3h
	(réduire drastiquement durée car meilleure utilisation de Datarmor)
Récupérer données obs capture en nombre par âge × pays × année
Pas de rapport R Markdown car doute sur bdd

	fix_migr @ 6q+corrGear @ LHS @ captNbr_0w
	Début : 2023-02-05
Durée : 3h
	Corriger erreur dans les équations migration
Sortir un rapport R Markdown propre

	fix_migr @ 6q+corrGear @ AHRES @ capt_nbr_2018
	Début : 2013-02-11
Fini le 19
	Calibration avec AHR-ES, 7 params (6q + corrGear), captNbr seul (3× sur pays, 1× sur âge)
2 lancements : 2018 seul vs tous 3 ans

	fix_migr @ 6q+corrGear @ AHRES @ capt_nbr_all
	Début : 2013-02-11
Fini le 24 avec 500 gén mais pas convergence
	

	fix_migr @ 6q+corrGear @ AHRES @ capt_nbr_2018_std
fix_migr @ 6q+corrGear @ AHRES @ capt_nbr_2019_std
fix_migr @ 6q+corrGear @ AHRES @ capt_nbr_2020_std
trace 5 
trace 3 : bornes réduites
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